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Эксперименты с ROS и QRP 30 декабря

Сегодня продолжаю испытывать новый режим ROS. На этот раз уже не в качестве
маяка, а посредством нормальной работы: то на общий вызов, то на поиск. Благо искать
особо не нужно: как только какая то станция, работающая в режиме ROS, начинает
передавать в эфир общий вызов, так сразу же у меня звучит динамик в компьютере
(тональный сигнал) и можно тут же увидеть кто вызывает и на какой частоте…
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Так же я включил еще и помощника: DX кластерную программу RXCLUS 8.5a. А ее тоже
настроил так, чтобы звуковое оповещение срабатывало только когда придет
интересующий меня спот. А условия такие: только цифровые виды связи и только на
диапазоне 20 метров. Все это легко настраивается в программе.

  

Да, совсем забыл написать, что работаю малой мощностью – это такое увлекательное
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дело, что если начал, то уже ничего и не остановит. Используется мощность всего 5 Вт.
Правда, скорость передачи у меня уменьшена с 16 до 8. Вообще заметил, что по уровню
сигнала можно ставить скорости для успешного декодирования: на 16 (уровень от -15 дБ
и выше), на 8 (уровень от -20 дБ и выше). Думаю, что на скорости 4 возможно станет
декодировать сигнал и с еще низким уровнем до -30 дБ (ну, это пробовать нужно,
надеюсь, что такие эксперименты мы еще проведем с энтузиастами QRPP).
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Первое QSO на 5 Вт состоялось с радиолюбителем из Болгарии - Славом LZ1ZJ. Причем
я работал на скорости передачи всего 8, что вызвал удивление со стороны Слава: RN6L
LV de LZ1ZJ ....good morning, but why on 8 baud calling !!????
S/N: -3 dB, Marge: +16 dB. Ого, значит отлично меня принимают, можно тут же, не
заканчивая QSO, провести и второй опыт. Устанавливаю скорость на 16, и продолжаю
QSO. Теперь уровень сигнала немного снизился: до -7 дБ. Но тем не менее, все
прекрасно принимается и без ошибок. Я вообще принимал LZ1ZJ с уровнем до +10 дБ и,
как позже выяснилось, Слав работал мощностью 10 Вт на антенну дельта. Заканчиваем
связь традиционными 73 и HNY 2013!
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Вторая радиосвязь состоялась с 4Z5LF. Меня он принимает, правда, слабовато: от -17дБ до -14 дБ. Но на скорости 4, мы прекрасно провели связь. Скажу честно, что придекодировании были ошибки, но совсем незначительные: 90 процентов информациибыло принято. Дальше пробую связаться с DJ1IJ, который работает на общий вызов. Увы, неполучается. Звал его два раза – безуспешно. Кстати, я принимал немецкогорадиолюбителя довольно слабо: с уровнем -12..14 дБ. Если еще учесть, что скоростьбыла 16, то, видимо, оттуда работают явно не QRP. Пробую при втором включениипередавать на скорости 8. Но опять без ответа. Видать мой QRP сигнал в Германиисовсем "ушел в минус". Ну ничего, отрицательный результат – тоже результат.  

Дальше я наблюдал за попыткой связи с DX из Австралии: RX4: 10:36 @ 19.5 Hz:VK3WHO de HA5DOS de HA5DOS -9 dB 1611 km @ 276 (HA5DOS: 28/12/2012 on 20M)14.103 Mhz.  Вот, сразуобращает на себя внимание скорость передачи - всего лишь 4. Так что возьмем назаметку. Правда, скорость мизерная, поэтому рекомендую составить самые короткиемакросы заранее. Связь у ребят состоялась, а я вот принимал только сигналы HA5DOS(Австралийского радиолюбителя я не услышал). Связь закончилась традиционно: RX4: 10:40 @ 19.5 Hz: VK3WHO de HA5DOS Tnx Big QRM tnx Frans fer ROS QSO, 73.VK3WHO de HA5DOS sk Happy New Year -12 dB 1611 km @ 276 (HA5DOS: 28/12/2012 on20M) 14.103 MhzВыводы:        1. Работать ROS QRP очень интересно и, благодаря встроенному чату, можнобыстро передавать сообщения своему корреспонденту через интернет (но, похоже, чторусские буквы передаются неправильно – используем только английские).       2. Для работы с DX лучше использовать минимальную скорость, тогда есть шансдекодировать сигнал с очень низким уровнем. Но обязательно нужно продумать на этотслучай свои короткие макросы.       3. Этим режимом работает очень много радиолюбителей по всему миру, так что нестоит упускать шанс сработать с новыми позывными (честно скажу что 80 процентовмоих QSO in ROS - новые позывные, и лишь только 20 % это те, с которыми я ужераньше работал, как правило, в PSK and JT65A).      Пользуясь случаем, спешу выразить благодарность всем, кто со мной сработал в ROS. Атак же всех поздравляю с наступающим Новым Годом! До новых встречь в эфире!  Алексей Тепцов (RN6LLV RU-QRP#312).  
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